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Zertifizierter Universal Robots Integrator in der Schweiz

3D-PRUFBAHN-GENERATOR

Komplette 3D-Prufbahnen
in wenigen Sekunden

Flachen im digitalen Zwilling auswahlen. V.R.A.l. Eyebot-1Q erzeugt, pruft und fahrt
die Kameraposen automatisch ab.
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458 Kameraposen automatisch aus den ausgewahlten Flachen erzeugt.

1TAG

PUNKTWEISES TEACH-IN

01 AUSWAHLEN

Pruafflachen direkt im
digitalen Zwilling auswahlen.

NACHGEWIESENE PROGRAMMIERZEIT

ZU

02 ERZEUGEN

Hunderte Kameraposen
erzeugen und die Bahn
prufen.

Kein punktweises Teach-in mehr

Verkurzen Sie Inbetriebnahme und Produktwechsel bei komplexen 3D-Teilen. Die

Prufdeckung bleibt sichtbar und reproduzierbar.

3hle.ch | info@3hle.ch

URb5e gezeigt. Die Roboterkompatibilitat wird je Anwendung

SEKUNDEN

AUTOMATISCHE BAHNPLANUNG

03 PRUFEN

Bahn ausfuhren und das
reale Bauteil prufen.

bestatigt.
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Vom digitalen Zwilling
zur gepruften Qualitat

Geometrie einmal auswahlen. V.R.A.l. Eyebot-IQ erstellt die Bahn, bewegt den Roboter und
verbindet die Bewegung mit der Retina A.l. Vision Prufung.

PROGRAMMIERUNG BAHNAUSGABE CAD-EINGABE QUALITAT
SEKUNDEN KAMERAPOSEN STEP LIVE-ERGEBNISSE
lhr Nutzen Besonders geeignet fiir
PRODUKT V.R.A.l. Eyebot-1Q + Retina A.l. Vision NACHGEWIESEN

Prifung komplexer 3D-Oberflachen
Hunderte erzeugte Kameraposen
Vom digitalen Zwilling zum realen
Roboter

Live-Validierung am realen Bauteil

PROGRAMMIERUNG Sekunden statt jede Roboterpose einzeln
einzulernen

ABDECKUNG Kameraposen uber ausgewahlte 3D-Flachen
erzeugen

PRODUKTWECHSEL Bahn bei geanderter Bauteilgeometrie neu LIEFERUMFANG
erstellen

CAD- und 3D-Zellenmodell

VORPRUFUNG Abdeckung und Roboterreichweite vorab Roboter und Bildaufnahmetechnik
kontrollieren Retina A.l. Vision Entscheidung

Inbetriebnahme und Schulung

AUSFUHRUNG Roboterfertige Bewegung direkt ins AL SR BT

Prifprogramm ubernehmen

QUALITAT OK/NOK, Fehlerposition und Live-
Entscheidung am realen Teil
Taktzeit und Abdeckung werden mit realem
LIEFERUNG Softwareintegration oder komplette Priifzelle Bauteil und optischem Aufbau validiert.

Bahnplanung, Roboterausfiihrung und Qualitdtsentscheidung in einem V.R.A.l. Ablauf.
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